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Manche orthopedlque porte-rape j>our la preparation du canal medulla Ire d'un os long, en vue de la pose 
d'une prothese et ensemble forme par ce manche et la rape assoclee. 



(§7) Le manche (1) est equipe d'un mecanisme de liaison 
male-femelle entre la rape (2) et I'extremite du manche, 
ainsi que de moyens elastiques (16, 11, 18, 119) de ver- 
rouillage et de blocage des deux parties male (9, 1 1) et fe- 
melle (12) Tune sur Tautre; ces moyens comprennent no- 
tamment un tirant (7) mobile en translation et en rotation 
dans un alesage (8) du manche, et un levier d'armement 
(16) permettant de solldariser la rape et le manche par 
traction et rotation. L'invention permet d'utlliser un seui 
manche porte-rape pour un certain nombre de rapes, tout 
en assurant una bonne solidarisation mecanique entre la 
rape et le porte-rape. 
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La presente invention a pour objet un manche de 
rape orthopedique ou porte-rape, c'est-a-dire un appareil 
ancillaire utilise par les chirurgiens orthopedistes pour 
preparer le canal medullaire d f un os long, tel qu'un femur 
ou un humerus, en vue de la pose d'une tige de prothdse. 
Complement airement, 1 ? invention a aussi pour objet l'en- 
semble forme par le manche porte-rape et la rape associSe. 

Jusqu'a present, pour proceder a la preparation du 
canal m6dullaire d'un os long, on a longtemps utilise des 
rapes monopieces, constitutes d'une part d'un manche de 
prehension manuelle et d' autre part de la rape elle-meme. 
Cette derniere est solidarisee de fagon definitive au dit 
manche de prehension, par exemple par soudure des deux 
extremites placees en contact. 

Une telle solution est extremement couteuse car 
elle suppose la realisation d'un nombre de manches egal au 
nombre de rapes necessaires a un chirurgien pendant une 
operation. Celui-ci doit en effet avoir a sa disposition 
et pret a 1'emploi, done prealablement sterilisfe, un 
ensemble de rapes de diverses dimensions et tallies 
utilisables selon la nature et la qualite de l f os du 
patient ; lors de 1 'operation, le chirurgien est le seul 
a en appr^cier la valeur. 

Bien que ces rapes beneficient d'une absence de 
jeu mecanique dans la liaison de chaque rape avec son 
manche puisque celle-ci est realisee par soudure, une 
telle solution ne convient pas, non seulement en raison du 
cout represents par 1' ensemble des manches de pr6hension, 
mais surtout en raison de 1 ' encombrement et du poids que 
cela represente. 

D'une part, si chaque dimension de rape est 
def initivement liee a un manche de prehension correspon- 
dant, cela entraine un encombrement non negligeable, 
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autant lors de la manipulation de 1' ensemble du materiel 
ancillaire orthopedique par les assistants du chirurgien, 
que lors de l'etalement de cet ensemble sur des tables 
disposees 4 1' interieur du bloc op6ratoire de f a<?on que 
chaque 616ment soit a proximite de 1' assistant specialise. 
D • autre part, cela implique egalement une charge et un 
poids elev6s, autant pour le transport des caisses de 
materiel orthopedique que pour la manipulation au sein 
d'une clinique ou d'un hopital, puisque ce materiel doit 
prealablement etre sterilise en totalite. 

Du fait qu'en outre ce type de manipulation est 
genferalement execute par un personnel feminin, il est 
ais6ment comprehensible que des solutions de ce genre, 
outre 1 ' encombrement precite, presentent des inconvenients 
15 sensibles dans le cadre de vie du personnel hospitaller. 

On a done propose d'autres solutions qui consis- 
tent a d6solidariser le manche de prehension de sa rape, 
de fa<yon que l 1 ensemble du materiel nfecessaire a l f op6ra- 
tion ne contienne qu'un seul manche porte-rape commun & 
20 toutes les dimensions de rapes contenues dans ledit ensem- 

ble- 

Jusqu'a present, les realisations de manches de 
prehension de rapes interchangeables n'ont pas donne 
satisfaction. Par exemple, on a r§cemment realise un 
25 porte-rape adapte a des rapes dont la partie proximale est 

prolongee par une tige de prise pouvant etre introduite 
dans un orifice femelle correspondant menage sur l'extr6- 
mit6 du manche de prehension. Des moyens de blocage en 
translation et en rotation de la tige de prise permettent 
alors la solidarisation de chaque rape avec le manche. 

Cette solution, bien que r£duisant le poids du 
materiel op6ratoire, n*est pas encore satisf aisante, d'une 
part en raison de la presence du col de prise sur la rape, 
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mais aussi en raison des possibilities de jeu mecanique 
existant dans la liaison, qui rendent celle-ci rapidement 
peu fiable. 

En effet, le col de prise situ6 dans le prolonge- 
ment proximal de la rape, qui la plupart du temps est 
egalement utilise comme tige d'essai de la prothese, est 
place dans 1'espace operatoire du chirurgien. II tend done 
a gener les gestes operatoires naturels du chirurgien ; 
aussi est-il plutot souhaitable qu'il puisse etre enleve. 

L' invention a done pour but de proposer un manche 
de prehension porte-rape qui ne presente pas les inconve- 
nients precites, autant en ce qui concerne la rape elle- 
meme en raison de la suppression de la necessity d'un col 
de prise (appele egalement col d'essai puisqu'il permet la 
pose provisoire d'une tete d 1 articulation d'essai), qu'en 
ce qui concerne le manche porte-rape proprement dit. 

Conf ormement a 1 1 invention, le manche comprend un 
systeme de liaison pourvu d'une partie male ou femelle 
coop^rant avec une partie femelle ou male de la rape, 
ainsi que des moyens elastiques de verrouillage et de 
blocage des deux parties male et femelle 1'une sur 1' au- 
tre. 

L' invention ouvre au chirurgien la possibilite 
d' adapter a la prothese d'essai que constitue la rape, le 
col-support de tete d ' articulation qui lui convient selon 
la morphologie specif ique du patient. Ceci est rendu 
possible par 1 ' avantage procure par la constitution en 
deux pieces de la tige de prothese, la solidarisation du 
col sur la tige elle-meme, pouvant etre aisement et 
rapidement effectuee in situ. 

Suivant un mode de realisation de 1' invention, les 
moyens de blocage et de verrouillage comprennent un tirant 
en forme de tige monte coulissant dans un alesage form6 
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dans la seconde partie du manche et debouchant aux deux 
extremities de ladite seconde partie ; ce tirant est pourvu 
a une extremite d'un element d'accrochage de la r§pe 
tandis que sur sa partie terminale opposee un levier 
manuel d'armement est articule autour d'un axe transversal 
entre une position relevee et basculee sur l'un des cot6s 
dans laquelle la rape est desolidaris£e du manche, et une 
position centrale rabattue sur ladite premiere partie dans 
laquelle la rape peut etre solidarisee avec le manche ; 
des moyens sont de plus prevus pour coop£rer avec le 
levier afin d'exercer une traction sur le tirant lorsque 
le levier bascule a partir de sa position relevee, 1'616- 
ment d'accrochage de la rape pouvant etre verrouillfe dans 
celle-ci par rotation du tirant et du levier autour de 
l'axe du tirant. 

Un tel m^canisme de liaison entre le manche et la 
rape permet, lorsqu'il est arm6, de solidariser fermement 
la rape avec le manche et de maintenir sans defaillance 
cette liaison. La premiere partie du manche est suffisam- 
ment longue pour pouvoir convenir a la prehension manuel le 
par tout type de personne, la courbure du manche entre les 
deux parties permettant en outre de contourner l'&paisseur 
charnue de la cuisse du patient. Ainsi, le chirurgien 
tient le manche d'une main par sa premiere partie, et peut 
actionner manuellement sa rape comme il le souhaite ou 
bien encore l'impacter de 1 ' autre main a l'aide d'un 
marteau en agissant sur I*extr6mit6 libre du manche. 

D'autres particularites et avantages apparaitront 
au cours de la description qui va suivre, faite en refe- 
rence aux dessins annexes qui en illustrent deux formes de 
realisation a titre d'exemples non limitatifs. 

La figure 1 est une vue en Elevation longitudinale 
avec arrachement, a echelle reduite, d f une premiere forme 
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de realisation du manche orthopedique porte-rape selon 
1 ' invention. 

La figure 2 est une vue en elevation et coupe 
partielle, sensiblement a 1'echelle, du manche de la 
figure 1 ainsi que de 1' extremite d'une rape associee. 

La figure 3 est une vue de dessus partielle du 
manche porte-rape des figures 1 et 2. 

La figure 4 est une vue en coupe transversale a 
echelle agrandie suivant 3.3 de la figure 2. 

La figure 5 est une vue en elevation et coupe 
partielle d r une seconde forme de realisation du manche 
orthopedique selon l 1 invention. 

Le manche orthopedique 1 repr£sente aux figures 1 
a 4 est adapte pour pouvoir etre fixe de maniere amovible 
par son extremite a une rape 2 partiellement representee, 
destinee a la preparation du canal medullaire d'un os non 
represents, tel qu'un femur ou un humerus, avant pose dans 
ce canal d'une tige de prothese. 

Le manche 1 est essentiellement constitue de deux 
parties 3 et 4 a peu pres rectilignes, raccordees par une 
partie incurvee 5, et formant entre elles un angle obtu A, 
la rape 2 pouvant etre solidarisee a 1' extremite de la 
seconde partie 4, L* angle obtus A est determine de fagon 
que l'axe d* impaction d'un marteau (non represents ) sur 
1' extremite 6 de la premiere partie 3 passe toujours par 
le centre moyen C des diverse rapes 2 susceptibles d'etre 
fixees a l f extremite de la seconde partie 4, et ce quel 
que soit le point d' impaction II, 12... sur 1' extremity 6, 
laquelle est a cet effet avantageusement bombee. 

Ainsi 1' impaction de la rape 2 dans le canal 
medullaire est assuree avec la meilleure efficacite, ainsi 
que la preparation correspondante du canal. 

L f extremite 6 constitue un pommeau pouvant §tre 
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avantageusement realise par exemple en acier non trempe, 
alors que le reste du manche 1 est en acier tremp6. 
L 1 utilisation d* acier non trempe pour le pommeau 6 €vite 
la projection d'eclats lors des chocs du marteau, eclats 
qui seraient produits avec un acier trempe ♦ 

Les moyens de liaison amovibles male-femelle entre 
la seconde partie 4 du porte-outil 1 et la rape 2 compren- 
nent, dans 1' exemple represents, un tirant 7 essentielle- 
ment cylindrique. Le tirant 7 est monte coulissant dans un 
alesage longitudinal 8 usine dans la seconde partie 4 et 
debouchant librement aux deux extremites de celle-ci. A 
son extremite tournee vers la rape 2, le tirant 7 se 
termine par une portion cylindrique 9 de diametre inf6- 
rieur a celle du reste du tirant 7, et qui fait partielle- 
ment saillie a l'exterieur de la partie 4. Cette partie 
terminale male 9 est munie d'un element 11 d'accrochage de 
la rape 2, constitue dans 1* exemple repr£sente par une 
barrette radiale 11 du type baionnette. 

La barrette 11 est adaptee pour pouvoir etre 
introduite dans un logement correspondant 12 de la r^pe 2 
constituant la partie femelle du systeme de liaison entre 
la rape 2 et le manche 1. Le logement 12 presente une 
fente d r entree 12a et un fond 12h decale de 90 degrfes par 
rapport a la fente 12a et separe de celle-ci par un 
epaulement 33. La barrette 11 et 1' extremite 9 peuvent 
done etre introduites dans la fente 11 , puis tournees de 
90 degres afin de placer la barrette 11 perpendiculaire- 
ment a l f entree 11 dans le fond 12b, ce qui verrouille la 
rape 2 sur le manche 1 . 

Le mecanisme de liaison du manche 1 et de la rape 
2 comprend egalement des moyens elastiques de verrouillage 
et de blocage des parties femelle 12 et male (9,11) I 1 une 
sur l'autre. Dans l'ensemble decrit, ces moyens compren- 



2721192 



7 

nent un excentrique 13 dispose dans une chambre 14 formee 
dans I'extremite de la partie 4 opposee a la barrette 
radiale 11 et debouchant d'un cote dans l'alesage 8„ 

L' excentrique 13 est articule autour d'un axe transversal 
15 port6 par les parois longitudinales de la chambre 14, 
Le tirant 7 s'etend sur la plus grande partie de la 
chambre 14, a I'exterieur de l'alesage 8, et un levier 16 
est articule sur I'extremite du tirant 7 autour d'un axe 
transversal 17. Ce dernier traverse une came 18 consti- 
tuant I'extremite du levier 16. Une tige elastique ou lame 
19 est fixee par l'une de ses extremites a 1 1 excentrique 

13, tandis que son extremite libre coopere avec la face 
correspondante de la came 18, & 1 ' interieur de la chambre 

14, la tige elastique 19 s'etendant parallelement au 
tirant 7. 

La came 18 qui est solidaire du levier 16 est 
realisee de telle sorte que les efforts exerces sur le 
levier 16 sont transmis par ladite came a la tige elasti- 
que 19 jusqu'a une position de tension elastique maximale 
de la tige 19 ; Au dela de cette position maximale, la 
reaction elastique de la tige elastique 19 intervient et 
constitue un moyen anti-retour du levier 16 en le mainte- 
nant en position verrouillee. Ainsi, ce moyen anti-retour 
apporte une securite a la liaison mecanique de la rape 
avec le manche, et permet de maintenir sans de fail lance 
cette liaison pendant toute 1 • utilisation de la rape par 
le chirurgien. 

L' excentrique 13 est adapte pour pouvoir cooperer 
avec le tirant 7 afin de faire reculer ce dernier en 
translation dans l'alesage 8 lorsque 1 1 excentrique 13 est 
lui-meme entraine en rotation par le basculement de la 
tige elastique 19. Ce basculement peut lui-meme etre 
provoque par abaissement du levier 16 a partir de la 
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position relevee de ce dernier, representee en traits 
continus a la figure 2, ce qui entraine la rotation de la 
came 18, de la tige elastique 19 et de 1 ' excentrique 13. 

Dans l'exemple illustr6, la cooperation entre 
1 'excentrique 13 et le tirant 7 est assuree au moyen d'un 
cran p£ripherique radial 21 form§ sur 1 * excentrique 13 et 
engag& en appui sans jeu centre une collerette saillante 
22 du tirant 7. La tranche radiale du cran ou encoche 21 
est tournee vers la came 18, de maniere que si la came 13 
tourne dans le sens anti-horaire, elle entraine la colle- 
rette 22 et par consequent le tirant 7 et le levier 16 en 
translation en les faisant reculer par rapport a la rape 
2. En fonction de 1* angle de rotation de 1 1 excentrique 13, 
la tige 19 qui en est solidaire peut parcourir un angle 
determine de debattement dans la chambre 14, entre sa 
position en traits continus et sa position 19a en traits 
mixtes - 

Entre la collerette 22 et l'axe 17, est menag6e 
une gorge peripherique 23 dans laquelle viennent s' engager 
les extrSmites 24 de doigts radiaux 25 de retenue du 
tirant et du levier 16 en translation. Les doigts 25 sont 
loges dans des alesages 26 contenant des ressorts 27 de 
poussee des doigts 25 contre le fond de la gorge 23 
( figure 4 ) . 

L' extremite de la partie 4 est equipee d'un teton 
28 de centrage antirotation pour la rape 2 et fix6 S cette 
extremite par tout moyen approprie tel qu'une goupille 29. 
En vis-a-vis du t§ton 28 une cavit§ 31 correspondante est 
agencee dans 1' extremite de la rape 2 afin de recevoir le 
t6ton qui, apres accrochage et verrouillage de la r3pe 2 
sur 1* extremite 9 et la barrette 11, s* oppose ainsi h 
toute rotation intempestive de la rape. Enfin, de mani6re 
connue en soi, un trou 32 est usin§ dans la premidre 
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partie 3 du manche 1 pour pouvoir recevoir un axe trans- 
versal (non represents ) de reperage de 1 ' anteversion. 

La mise en oeuvre du manche orthopedique 1 et de 
la rape associee 2 qui viennent d'etre decrits s'effectue 
de la maniere suivante. 

Pour assembler la rape 2 au manche 1, le mecanisme 
16, 7, 13, 19, 11 est dans la position libre desarmge, 
representee a la figure 2. L'operateur fait alors basculer 
le levier 16 d f un cote ou de 1* autre a partir de sa 
position representee a la figure 2. Le basculement en- 
traine le tirant 7 en rotation autour de son axe, de sorte 
qu'apres rotation de 90 degres environ, la barrette 11, 
qui etait perpendiculaire a l 1 entree 12a, est parall61e & 
cette derniere et peut y etre engagee. En meme temps le 
t£ton 28 est introduit dans le logement 31. On enfonce 
l'extr6mite 9 de fagon que la barrette 11 vienne se placer 
dans le fond 12h du logement 12. Puis l'operateur rel&ve 
le levier 16, de sorte que la barrette 11 tourne de 90 
degr&s et est verrouillee dans son logement 12b. 

Enfin, l'operateur appuie sur le levier 16 dans le 
sens indique par la fleche afin de le faire basculer 
autour de I 1 axe 17. Au cours de ce basculement, la came 18 
tourne et entraine a son tour la tige 19 et 1 1 excentrique 
13 en basculement autour de l r axe 15. Cet excentrique 
permet une demultiplication de 1 'effort a exercer sur le 
levier 16 ; sa rotation correspondante, indiquee par la 
fleche sur la figure 2, entraine en legere translation 
vers l'arriere le tirant 7 (par exemple de 0,7mm). Ce 
recul du tirant 7, au terme duquel le levier 16 vient 
prendre sa position abaissee 16a dans laquelle il est en 
appui sur la zone intermediaire 5, entraine un recul 
correspondant de la barrette 11, qui vient done se plaquer 
fermement sur l'epaulement 33. Ainsi, la r§pe 2 est 
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solidement plaquee sur 1' extremite de la partie 4 du 
manche 1, et verrouillee sur celle-ci le tirant 7 etant 
empeche de poursuivre son recul par les doigts 25 de 
retenue pousses par les ressorts 27 dans la gorge 23. 

A la fin du basculement du levier 16, la tige 19 
est dans la position abaissee 19a, de meme que la came 18. 
Le point de contact 18a entre celle-ci et la tige 19a est 
place par rapport a l'axe de basculement 17, de telle 
sorte que le couple de rappel R exerce sur la came 18 par 
la tige 19^ soit dirige entre l'axe 17 et la gorge 23, et 
tende ainsi a maintenir le levier 16 dans sa position de 
verrouillage 16a* Cet autoverrouillage est obtenu grace & 
une configuration appropriee de la came 18, qui dans sa 
position armee exerce par sa pointe 18a une pression sur 
la tige 19a, et aussi grace au positionnement ad£quat de 
l'axe 17. 

L * assemblage du manche 1 et de la rape 2 est & ce 
moment pret a 1 1 utilisation. Selon une variante avantageu- 
se, une roulette montee libre en rotation est dispos6e 
dans la came 18 du levier 16 et est plac6e en contact avec 
la tige 61astique 19, pour cooperer avec celle-ci et 
faciliter les mouvements de verrouillage-deverrouillage en 
reduisant les efforts a exercer sur le levier 16. 

Bien entendu, pour liberer la rape 2, il suffit de 
manoeuvrer le levier 16, en sens inverse, par rel6vement 
elastique du levier 16, apres le passage de la position 
anti-retbur de la came 18, puis par basculement du levier 
16 autour de l'axe du tirant 7, d*un cote ou de 1' autre 
jusqu'a une position telle que 16b (Figure 3). La rape 
ainsi deverrouillee peut etre separee du manche 1 par 
simple traction extrayant 1' extremite 9 et la barrette 11 
du logement 12 . 

Dans la forme d* execution illustree a la figure 5, 
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1 ' excentrique 34 ne comporte pas de cran ou d'encoche 
peripherique, mais est partiellement engage dans une gorge 
peripherique 35 du tirant 36. Un ressort 37 constitue par 
une lame flexible et elastique est dispose dans la chambre 
14, son extremite situee en regard de 1 1 excentrique 34 
etant fixee au fond de la chambre 14, par exemple par une 
vis 38, Son extremite opposee exerce en permanence sur la 
tige 19 et sur 1 ' excentrique 34 un couple de rappel dans 
le sens qui maintient le levier 16 en position haute, 
d6sarmee. 

Le fonctionnement de ce second mode de realisation 
est similaire a celui des figures 1 a 4. 

Pour la preparation du canal medullaire d'un femur 
associe a une hanche droite, on bascule a droite le levier 
d'armement 16, tandis que pour une hanche gauche, on le 
bascule a gauche, ce qui permet de le maintenir & chaque 
fois hors de contact avec les chairs du patient. 

Le levier 16 ne doit pas etre trop long pour 
eviter le contact avec les chairs, mais toutefois avoir 
une longueur suffisante pour diminuer 1 'effort de manoeu- 
vre necessaire. Sa longueur est egalement adaptee pour 
qu'il puisse etre accessible par le pouce de 1 'operateur, 
tenant le manche en main par sa premiere partie 3. 

L' invention presente notamment les avantages 
suivants : en fin de preparation du canal medullaire, on 
peut ajuster sur 1 'extremite de la rape une tete de 
longueur adaptee, alors que dans la technique anterieure, 
le chirurgien terminait la preparation avec la dernidre 
rape et un col de prise n'ayant pas la longueur voulue 
pour recevoir la rotule et l'introduire dans le cotyle 
pour un prereglage de la prothese. 

Les moyens de liaison rape/porte-rape utilises 
sont du type male-femelle : ils repondent done a une 
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necessite chirurgicale pour liberer l'espace op6ratoire, 
et ils permettent de plus au chirurgien une excellente 
tenue manuelle de l f ancillaire en raison de la qualite de 
la liaison obtenue. 

En effet, 1' invention, qui assure une excellente 
solidarisation des deux elements en presence et une tr6s 
bonne fiabilite, non seulement ne cree pas de jeu m6cani- 
que, mais de plus evite tout desserrage intempestif au 
cours de 1 f utilisation de 1 ' ancillaire, et done assure au 
chirurgien une excellente tenue manuelle. Ce resultat est 
obtenu grace a un dispositif de rattrapage automatique de 
l'usure des pieces antagonistes de maintien en contact des 
faces en presence de la rape et du manche de prehension. 

Le dispositif de rattrapage d'usure est essentiel- 
lement constitue par la cooperation de la came 18 soli- 
daire du levier 16 et de la lame elastique 19, sur la- 
quelle agit la came 18 lors de 1' action en rotation 
exercee sur le levier 16. 

L ' invention est susceptible de diverses variantes 
d' execution : ainsi par exemple tout autre moyen de 
retenue du tirant 7 equivalent aux doigts 25 et & la gorge 
35 peut etre mis en oeuvre et tout matferiau appropri6, 
autre que Racier, peut etre utilise pour la fabrication 
du porte-rape. De plus, la partie femelle 12 pourrait etre 
amenagSe dans l'extremite du tirant 7, et inversement la 
partie male conjuguee, peut etre agencee dans l ? extr§mit6 
de la rape 2, dont elle fait alors saillie. 

L' utilisation du porte-rape pour des prothdses 
autres que celles du femur et de 1 T humerus peut le cas 
ech§ant etre envisagee. 
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REVENDICATIONS 

1. Manche orthopedique porte-rape (1) adapte pour 
supporter une rape (2) de preparation du canal medullaire 
d'un os long, pour la pose d'une prothese, caracterise en 
ce qu'il comprend un systeme de liaison pourvu d'une 
partie male (9,11) ou femelle cooperant avec une partie 
femelle (12) ou male de la rape, ainsi que des moyens 
elastiques (16,18,11,19) de verrouillage et de blocage des 
deux parties male et femelle l'une sur l'autre. 

2. Manche selon la revendication 1, caracterise en 
ce que lesdits moyens comprennent un tirant (7) inonte 
coulissant dans un alesage (8) forme dans le manche (1), 
en ce que ce tirant est pourvu a une extremite male d f un 
element (11) d'accrochage dans un moyen femelle (12) de la 
rape, tandis que sur sa partie terminale opposee un levier 
manuel d'armement (16) est articule autour d'un axe 
transversal (17) entre une position relevee et basculee 
sur I'un des cotes dans laquelle la rape (2) est desolida- 
risee du manche, et une position centrale rabattue sur 
ladite premiere partie (3), dans laquelle la rape peut 
etre solidarisee avec le manche, et que des moyens (13, 
19) sont prevus pour cooperer avec le levier (16) afin 
d ' exercer une traction sur le tirant lorsque le levier 
bascule a partir de sa position relevee, et pour verrouil- 
ler 1' element male (9,11) d'accrochage dans la rape par 
rotation du tirant et du levier autour de l'axe du tirant, 

3. Manche selon la revendication 2, caracterise en 
ce que lesdits moyens comportent un excentrique (13) place 
dans une chambre (14) prolongeant 1* alesage (8) vers le 
levier, articule sur un axe transversal (15) au voisinage 
d'une tige elastique ou lame (19), dont une extremite est 
fixee a 1 * excentrique, s^tendant dans la chambre paralle- 
lement au tirant (7) et cooperant avec une came (18) 
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constitute par l'extremite du levier, 1 1 excentrique 6tant 
adapte pour cooperer avec le tirant afin de faire reculer 
ce dernier en translation dans I'alesage lorsque ledit 
excentrique est lui-meme entralne en rotation par le 
basculement de la tige, de la came et du levier a partir 
de la position relevee de ce dernier. 

4. Manche selon 1 * une des revendications 2 et 3 
caracterise en ce que 1' element d'accrochage (11) est du 
type baionnette, adapte pour pouvoir se loger dans un 
moyen femelle const itue par un evidement correspondant 
(12) de la rape ( 2 ) et pour verrouiller cette derni^re sur 
1* extremity du manche (1) par rotation du tirant (7) 
autour de son axe, cet element d'accrochage §tant par 
exemple const itue par une barrette radiale. 

5. Manche selon la revendication 4, caracterise en 
ce qu'un teton (28) de centrage antirotation pour la rape 
(2) est fixe a I'extremite de ladite seconde partie (4) du 
manche (1), et dimensionne pour pouvoir etre introduit 
dans un logement (12) complementaire de la rape, 

6. Manche selon 1 ' une des revendications 3 S 5, 
caracterise en ce que la came (18) est conformee de 
maniere que la tige elastique (19) exerce sur cette came 
un couple (R) d * autoverrouillage, par reaction elastique 
tendant a maintenir le levier (16) dans une position artnee 
et anti-retour, rabattue sur ladite premiere partie apr&s 
armement et recul du tirant (7). 

7. Manche selon 1 ' une des revendications 3 & 5 
caracterise en ce que la came (18) est munie d'une rou- 
lette terminale montee libre en rotation, pour cooperer 
avec la tige elastique ( 19 ) . 

8. Manche selon l'une des revendications 3 a 5, 
caracterise en ce que la tige elastique (19) coop^re avec 
une lame-ressort (37) flexible et elastique, dont l'extrfe- 
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mite situee vis-a-vis de 1 1 excentrique (34) est fixfee au 
fond de la chambre (14), tandis que son extremite opposee 
exerce en permanence un couple de rappel sur la tige (19) 
et 1 'excentrique (34). 

9 . Manche selon 1 ' une des revendications 3 a 6 
caracteris6 en ce que 1 1 excentrique (13) presente un cran 
periph^rique (21) radial engage sans jeu contre une 
collerette saillante (22) du tirant (7). 

10. Manche selon l'une quelconque des revendica- 
tions 3 a 8, caracterise en ce qu'il comporte des moyens 
de retenue du tirant (7) en translation, par exemple des 
doigts radiaux (25) de retenue loges dans les parois de la 
chambre (14) et pousses par des ressorts (27) contre une 
gorge annulaire (23) du tirant (7). 

11. Manche selon l'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que 1' extremity 
d' impaction (6) de ladite premiere partie (3) est bombee 
afin de constituer un pommeau, realise par exemple en 
acier non trempe, alors que le reste (4, 5) du manche (1) 
est en acier trempe. 

12. Ensemble forme par un manche orthopedique 
porte-rape (1) selon l'une quelconque des revendications 
1 a 10, et par une rape (2), dans lequel une extremite de 
la rape comporte une partie femelle (12,12a), adaptfee pour 
recevoir une partie male (9,11) complementaire du manche 
afin d' assurer la liaison entre la rape et le manche, ou 
une partie male adaptee pour cooperer avec une partie 
femelle complementaire agencee dans l' # extremite du 
manche . 
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